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1 Precauciones de seguridad generales

Este manual esta disenado exclusivamente para los instala-
dores y técnicos profesionales competentes. Todas las ope-
raciones de la instalacion mecanica, conexiones eléctricas y
ajustes se deben hacer respetando la buena mano de obra y
aplicando todas las normas de seguridad vigentes, aunque
las indicaciones no estuvieran explicitas en el contenido de
estas instrucciones.

Antes de empezar la instalacion de la puerta se deben
leer las instrucciones atentamente y comprobar que el pro-
ducto esté en perfectas condiciones. Una incorrecta insta-
lacion puede ser peligrosa.

Antes de instalar la puerta, se debe asegurar que el
suelo, los muros o que la estructura auxiliar existente, ten-
gan la fuerza necesaria para soportar el peso de la puerta.
También se deben consideralas fuerzas que la puerta dyna-
mic ejerce durante un funcionamiento normal y los posibles
impactos contra la misma. Sl es necesario se hara una modi-
ficacion a la estructura antes de la instalacion de la puerta.
Verificar que la estructura es valida para proteger o aislar to-
das las areas afectadas por el peligro de aplastamiento, cor-
te, atrapamiento y peligros generales.

La automatizacion esta equipada con todos los meca-
nismos de seguridad necesarios para asegurar el cumpli-
miento de las normas de producto. Estos mecanismos (fo-
tocélulas, banda de seguridad, stop de emergencia, etc.)
deben ser conectadas teniendo en consideracion: las nor-
mativas y directrices en vigor, los criterios de la buena ma-
no de obra, las condiciones del ambiente de la instalacion,
la l6gica de funcionamiento del sistema y las fuerzas pro-
vocadas por la puerta. Se deben aplicar las senalizaciones
previstas, de las normas vigentes, para identificar las zonas
peligrosas. Cada instalacion debe de tener visible las indica-
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ciones técnicas de la puerta.

Antes de la conexidn eléctrica de la puerta, comprobar
que la alimentacion corresponde a la requerida por la misma.
Debe de existir un interruptor magneto-térmico en la linea
de alimentacion del cuadro. Comprobar que la linea de sumi-
nistro esta protegida por RCD y su cubreprotector. Conectar
la puerta a una linea eficiente de electricidad.

El fabricante de la puerta no se hace responsable de la
instalacion de componentes incompatibles con la seguridad
y el funcionamiento correcto o cuando existan cambios sin
especificaciones permitidas por el fabricante. Solo los re-
cambios originales pueden usarse para reparaciones o sus-
tituciones de los componentes durante el mantenimiento.

El instalador debe suministrar toda la informacion rela-
cionada con la automatizacion , operacion de emergencia y
proveer al usuario de las Instrucciones de Uso.

Después de la instalacion, embalaje de los materiales
(plastico, madera, etc.) deben de ser reciclados en su conte-
nedor correspondiente.

Este documento se ha emitido por el Fabricante con el
mayor cuidado, en todo caso el Fabricante no aceptara
la responsabilidad por dafos causados o errores por la
omision de este documento. Nos reservamos los dere-
chos a cambiar los contenidos sin noticias. No se pue-
den derivar derechos de los contenidos de este do-
cumento. Esta prohibido la copia o la publicacion por
cualquier medio sin permisos escritos del fabricante.
Todos los derechos reservados.
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2 Dibujos de la instalacion y caracteristicas técnicas

Dynamicroll®

Automatizacion inverter 230V - BMP1 V3 400V - BMP2 V3

Alimentacion 230V AC monofase 400V AC trifase
; Frecuenma ............................................................................................................................. 50/60HZ ....................................................... 50/60Hz .....................................................
..... A bsorméndecomente 16A — S
" Pmenmadel momr ........................................................................................................ 075_15kw .................................................. 075_1 5kw ...........................................
. proteCCicn delcuadmdemanmbras |p65 RN |p65 i
Pmtecc!on aél .m.Ot_o.r. e |P54 [ B |p54 S
; Terﬁpe}a'tﬁr'é de funéi'o'r:,;a{ién}o' e e ”D'ésde' _20003+5000 RN DeSd..e. _2ooca+5ooc e

* en caso de area con temperatura refrigerada. con temperaturas negativas, se debe usar el kit de calefaccion para guias y motor.

Calcular las lineas de suministro principales respetando los datos técnicos sugeridos. Hay que considerar la
maxima absorcion de corriente: 16A para la placa monofasica o 10A para la trifasica. Las secciones empleadas
se deben elegir de acuerdo a la longitud de las lineas y las condiciones de la instalacién, para evitar la caida
de la tensién y como consecuencia el mal funcionamiento.
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3 Instalacion mecanica

B=Cx10mm

1 Unir los bastidores verticales al bastidor horizontal me-
diante los anclajes de sujecion provistos usando los tornillos
correspondientes. @ Cuando las puertas sean mayores de
4000x4000 se deben de anclar y nivelar los bastidores ver-
ticales antes de instalar el bastidor horizontal.

2 Sedebe de poner vital atencion durante el anclaje de los
bastidores verticales para que exista el minimo desnivel en-
tre ellos, respetando asi la diagonal. 00

B.M.P. Europe

3 Completar el montaje con las placas de anclaje sumi-
nistradas @ y afadir todas las escuadras que seas necesa-
rias, siempre y cuando lo sean. Cuando la altura supere los
4000mm hay que anclar escuadras cada 2 metros.

TIM-DYN ES rev. ©7/2016 4
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4 "Presentar las guias verticales y sujetar sin realizar la fi-
jacion total. Una vez finalizado este paso, procederemos con
los siguientes para finalizar el montaje de las guias.

5 Encaso de que la puerta lleve contrapeso (opcional) se
debe de ajustar el mecanismo a 50mm del suelo con la puer-
ta abierta.

& Comprobar la tension correcta de la lona v, si fuera ne-
cesario, mover ambas guias laterales (los muelles deben de
tener una tension de entre 5-10mm). Finalizado este paso
con la tension de la lona y mulles en el lugar correcto, se
procedera a la fijacion final de las guias.

7 Enelcaso de existir motor frontal, comprobar la transmision
y tension de la cadena. Si fuera necesario, se deberé ajustar la
cadena mediante la placa omega que sujeta el motorreductor.

TIM-DYN ES rev. ©7/2016 5



4 Esquema electronico
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5 Tarjeta electronica

5.1 Alimentacion y conexiones

BMP2 - V3 (400V) LINEA 400V/

MAIN SUPPLY 4@ev

Conectar al transformador a la entrada

= LDo

%—@-
~ |[e}
o |3
@ |[¢]

— |
BOOOE]

TRAFO 2 1av

+VB

UPS BUS

correspondiente de alimentacidn =
-— 488V blanco / white
TRAFO av negro / black
izv azul / blue
24V marron / brown
1i6v azul / blue

i

ROROE

-VB

BMP1 — V3 (23@V) LINEA 238V/
MAIN SUPPLY 230V

= LDO

1= @-u
z |[¢}
o |[¢}

®Fl

OOBIOE]

TRAFO 1 i2v

f Conectar al transformador a la entrada -+
correspondiente de alimentacion
[ =—— 230V blanco / white
TRAFO av negro / black
izv azul / blue
24V marron / brown
i6v ____ azul/blue

+VB
s

UPS BUS

QORICE

EIEIE]

r "

O

f Conectar |a pantalla del cable del motor a la toma
de tierra.

* Verificar que el motor esta programado en "Pa-

rametros del si " del menu del programador
y coincide con el numero de la placa del motor
instalado.

Terminal Descripcion
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B]| Lmp v |[¢]
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R DISPLAY
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230/400V*

BMP1 V3

BMP2 V3

12v Senal alimentacion desde la UPS

(opcional)

+VB -VB Red de la UPS (opcional)

Uu-v-w Motor trifasico

LMP-29 30 Lampara de senalizacion

320V DC
230V -0,75/1,5kW
230V AC [RMS]

230V AC [RMS]

BRK-30 31 Freno

F1 Fusible

LDO Senalizacién descarga de los
condensadores
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560V DC
400V -0,75/ 1,5kW

10A (230V) -
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5.2 Comandos y dispositivos de seguridad

ON

( T ) P1 32 33 4|32
oPEN TS \' \l s H I
51|33

1 2

Q RIL Rl2 H':‘U U':’O DISPLAY
p2

sl |
@ p3
CLOSE
13121119 9 8 6 5 4 3 2

o . o

1|2|3|4|5|6|7|8|9(10]|11/12|13|14|15|16|17|18|19|28|21|22
O0|0|0|0|0|0|O[0|O[O|O|O|O|O|0|O|0|0]|0[0|0]|0

ooooo
oo/
LD1 E

DIP-Switch SW1 DIP 1 Tipo de comando DIP 2 Tipo de freno

OFF Comando paso/paso Freno estandar (negativo)

Bornes Descripcion LED Senalizacion

1 +12V ahmentamén
BB B BB B R B A b A S S AR RS AR B E LB AR snais : No usar alimentacién 12 V para ...............................................................

OV Allmentacmn los accesorios opcionales

No usar (comumcamon de sene)
—5 Output contacto cerrado con puerta cerrada (contacto ablerto RL‘l)

+12V entrada comun

N.O Comando abrlr LD12
N.C Senal de banda de segurldad LD11

11 N.O Comando Start (abrlr) LD9

12 N.O Comando apertura peatonal LD8

13 +12V entrada comun
14 N.C Senal fotocelula LD7

20 N.C Final de carrera cierre (si es final de carrera mecanico) LD2

21 24 V AC alimentacion accesorios

32-33 Output: Contacto cerrado con puerta abierta (contacto libre RL2)

B.M.P. Europe TIM-DYN ES rev. ©7/2016 8



5.3 Jog manual y Display

ON
@ ggEN 32 33 a|l|s2] i m
o] |\ ] o
5 33
R
4 RL# == = DISPLAY
P2
oo
CLOSE oo
13121110 9 8 6 54 32 0D =
(]
o o -
11234 718|9(18(11|12|13|14|15|16|17|18|19|2@|21|22
O|0|0|0 O|0|0|0|O0|0|O0|0[0|0|0|O|0|0|0|0
Pulsador Accidn Descripcion
P1 Comando Jog. abrir Comando servicio en apertura
P2 Activa la programac:on Presionando durante 5 secundos se activa la
programacion (LD1 parpadea velozmente)
P3 Comando Jog. cerrar Comando servicio en cierre
I digit Il digit Descripcion

AL 00 00

Porta en stand by. atlende al comando Jog

Jog activo

Mowmlento manual cnerre (Jog close)

Puerta en fase de crerre (Cerrando)

Puerta en fase de abrlr (Abrlendo)

Programacion encoder activa (teaching encoder)

Programacion final de carrera electromecanico
(teaching Swtich)

Stop pulsado

Encoder en allneamon

Tlempo de pausa puerta ab!erta {cuenta atras)

Tiempo de pausa agotado (|n|0|a la maniobra de C|erre)

B.M.P. Europe

Alineamiento encoder incorrecto después del bkacl-out

TIM-DYN ES rev.
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5.4 Regulaciony programacion (Encoder)

ON
P1 32 33 4 32
@ oL | | SW1 m
[o][9] 1 2
5 33

ve = 0 e
O sl L I

0o
P3 b
@ CLOSE g g 1 1 A\ Verificar que el sentido
13121118 9 8 6 56 4 3 2 oo o de rotacion de la puerta sea
(=]
LD EEEEEE E EEEEE LD = correcto, de lo contrario co-
rregir el cambio mediante la
1(2(3|4|5|6|7|8|9|10(11]|12|13|14|15/16(17|18|19|20|21|22 sgclencia de |a alimants=
olo|o|o|oclolo|o|o|o|olo|o|c|o|o|o]olol|ololo cién del motor (U V W).
Accion Display LD1 LD7
Mem uert
1.a Delar Ia Iona en p03|C|on de puerta cerrada con P3 Jc Apagado  Apagado
1.b Verificar que la fotocélula esta encendida y LD7 apagado J Apagado  Apagado

Presionar P2 durante 5 segundos hasta que el LD1 parpadee velozmente tE Parpadea  Apagado

2 Memorizacion de la puerta abierta y tiempo de espera

2.a Dejar la lona en posicion de puerta abierta con P1. Verificar que el borde Jo Parpadea Apagado
inferior de la lona esté al menos 50mm sobre el corte de autorreparacion de la guia
2 b Pulsar P2 (sm mantener) tE Parpadea Encendido
Calcular el tiempo de espera deseado tE Parpadea Encendido
Presionar P2 (sin mantener) para dar la orden de cierre tE Parpadea Encendido
La puerta se cerrara hasta la fotocélula c Parpadea  Apagado
Dar una orden ABRIR/START para finalizar la programacion oP
1.a J 2.a J
P
[O] [©]
i
e — Moo W
CLOSE T _________ |
1.b 2.b -
P2 = 5sec ’ ,
- ¢ TIMER =
| i LLL
.17, . O @ @
S - 8 -
= S I o
[} = o
- '-', IT|I o
Lo HEEEEE @ BHEHEES o Lo BEEEEE E HEHEEH Lo
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5.5 Regulacion y programacion (Finales de carrera)

I

Ref. Colores hilos Descripcion Bornes

- i Puerta ab.er ta ..................... >
2 B|3nco Apertura ralenuzada 17 ;

o — merreralennzado ....................................... 1 a ...................................................................
4 ......................... M a”dn .............................. Puertace”ada ............................... 20
C Ama””o Entradacomumgv 15

1 Regulacién de los finales de carrera

— Verificar que el sentido de rotacion del eje puerta sea correcto, de lo contrario corregir el cambio mediante

la secuencia de la alimentacion del motor (U V W)

— Regular las levas de los finales de carrera en las posiciones indicadas

2 Memorizacion del tiempo de espera
2.a Dejar lalona en posicion de puerta cerrada con P3

2.b Presionar P2 durante 5 segundos hasta que el led LD1 parpadee velozmente

2.c Pulsar Start para abrir la puerta

— Verificar que el borde inferior de la lona esté almenos 50mm sobre el corte de autorreparacion de la guia

— Calcular el tiempo de espera deseado
— Pulsar Start para cerrar
— La puerta se cierra completamente

— Dar una orden ABRIR/START para finalizar la programacion

2.a J 2.c
@® @ SNR:“"% START @ D
? (— — HT? i (JL‘ =
CLOSE i
2b ______
P2 & 5sec
| - -
4 e [EE —
O] i
[.E'] - OPEN 'W
~ 7 el T
o @@@@@@@@@@@@ o e s s = 1l
B.M.P. Europe TIM-DYN ES rev. ©7/2016 11




5.6 Regulacion apertura peatonal

A Regulacion peatonal con encoder

— Conectar el comando de apertura peatonal entre los bornes 13-12

— Dejar la lona en |la posicion de puerta cerrada con P3

— Abrir la puerta con P1 hasta la posicion deseada como apertura peatonal

— Entrar en programacion presionando P2 durante 5 segundos (LD2 parpadea velozmente)
— Dar una orden de apertura peatonal (13-12)

— Calcular el tiempo de espera deseado

— Dar un comando de apertura peatonal (13-12) para confirmar el tiempo

B Regulacion peatonal con finales de carrera

— Conectar el comando de apertura peatonal entre los bornes 13-12

— Dejar la lona en la posicion de puerta cerrada con P3

— Entrar en programacion presionando P” durante 5 segundos (LD2 parpadea velozmente)
— Abrir la puerta con P1 hasta la posicion de apertura peatonal deseada

— Dar una orden de apertura peatonal (13-12)

— A la altura deseada dar una orden de apertura peatonal (13-12)

— Calcular el tiempo de espera deseado

— Dar un comando de apertura peatonal (13-12) para confirmar el tiempo

5.7 Exclusa/Enclavamiento

oN oN
T I i
7Y | ra | 32 33 4 -_— { i\w P1 —_—
\ | J | oreN == \ \ OPEN
- =l \ s ol e
=] -

m=n M~ | =n
Il

A ¥ —

RL1 \
ke i Jll'l. 1) I'I [ | | P2
—" A B8O - w00
' : )
A

N
< / | cLose CLOSE
\.\g‘/) i3izi11e 8 8 7 65432

to o oo

(= | prspLay

DISPLAY ‘ . Il I

l

aooo
oooo

13121118 9 8 7. 65 4 32

v ene o o

ocoooo
ooooo
Lol E

Lol i

[x]2]3]a[s[6] 78] 1e[11]12[13[14[15[16[17[1B[18]26]21] [1]z]=]a[s]e]7] 8] e [1e[11]1z[13[1a[16016[17[18]18]26]21]22]
[clelolelelelclalolalplolplclglolclolglolalo] BEERREEEEERE R EREEERE EE
START A START B

Con el programador:
- Entrar en "visualizzazione ingressi”
Modificar los valores de "bussola/comando remoto” de 00 a 19

Para obtener la exclusa con activacion automatica de la apertura de la segunda puerta:

- Entrar en "impostazione parametri”
- Modificar las opciones de uso anadiendo 80.000 (estandar 4200 = 84200)
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6 Dispositivos de seguridad

6.1 Fotocelula de infrarrojos

1[2]alals]e
olelolelo]e

[ 5 [refr1]12]1a]14[15[16f17[1E]19]20]21]22]
EIEEEEREEEEEEEE

» BHEEEE ™ BEEEE w
17]s
IBE

negro / black

0———(10
[ negro / black

blu / blue

marron / brown

1312111@ 9 8

7 685432

La pareja de fotocélulas debe de
ser montada como en el diseno

w EEEEHEE W BEEEE w

13121ilie 9 8

OPEN DOOR

7 G 5432

descrito, de modo que cuando
lona esté cerrada la fotocélu-
la debe de estar encendida. Se
puede comprobar con el LD7

wEHEEEEE B BEEEg -

A\ ATENCION con el sistema de

4D

posicionamiento con encoder

CLOSED DOOR

la fotocélula tiene la funcion de
alineamiento. No puede estar
desconectada.

6.2 Sensor de antiempaquetamiento lona

El sensor de antiempaqueta-

Qo] :

13121119 8 7 6 5432

v WEEEEE B BEEEE w

1]2JaJa]s]e]7]a]aref11]12]13]14[16[16]17[18]10]26]21]22]
AR EEEREREEEEEEEREREREEEEEE

\— negro / black
L blu/blue El;-
———— marrdn / brown

ks

SENSIBILITY

6.3 Banda de seguridad wire-less

=T
Q% OIg

o

RECEIVER

L]

A

131211189 8 ¥

miento detecta el desenrolla-
miento incorrecto al encontrar

un obstaculo durante la manio-
bra de cierre. Ajustar su posicion
en la ranura del bastidor hori-
zontal y la sensibilidad mediante
el regulador (SENSIBILITY). Se
puede comprobar con el LD13.

6 65432

ST T T T T T T T O T

Conectar el receptor y el emisor tal y como aparece en
el diseno adjunto.

Si la banda no fuera suministrada puentear 9-15.
Visualizacion a través del LD11

v BE=EEE B BE8EE8 «

II.EIEIEE.
o|o

E

S

[=]
=
(=]

1]2]aa]s[e[7[8]eref1a[rz[1a[1a[1s[16]17[18]10]z021]22

e =/

o|o|elole[glc]o|olc|olo]c|olololols]e

24y

A En caso de que la puerta no
trajera sensor puentear entre
7-13.

1. Dar alimentacion (led verde
ON) e introducir las baterias en
el emisor.

2. El sistema pre-cableado es-
ta activado. Probar el correcto
funcionamiento presionando la
banda. Si fuera necesario acti-
var la transmision:

a. Presionar el botén "safety”
del receptor. La memoria es-
tara abierta durante 10 segun-
dos (led rojo ON)

b. Presionar la banda de segu-
ridad para memorizar el codigo
del emisor.

c. Si la programacion es cor-

AN

recta el led rojo parpadea

velozmente durante 3s. Probar

e

TRANSMITTER

el funcionamiento presionando

la banda de seguridad.

B.M.P. Europe
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7/ Instrucciones de uso

ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

El presente manual es parte integrante y esencial del pro-
ducto y se le debe de otorgar al usuario del mismo. Es nece-
sario conservar el presente documento y transmitirlo a cual-
quier usuario del producto. La automatizacion en concreto
es una puerta de movimiento vertical, debera ser destinada
al uso para el cual esta concebida. Otro uso debe de consi-
derarse impropio y por lo tanto, peligroso.

El fabricante no se hace responsable por dafios derivados
por uno uso impropio, erréneo o irregular.

—— GS

FaE
(=
4

sToP —— (@

START —|/— @

B.M.P. Europe

PRECAUCIONES DE USO

— No entrar en el rango de accion de la puerta durante su
movimiento.

— En caso de averia o de mal funcionamiento desconectar el
interruptor general. Las operaciones de mantenimiento, re-
gulaciones o reparaciones deben de ser resueltas solo por
personal adiestrado y autorizado.

— Cada puerta se acompana de un "Manual de instalacion
y mantenimiento” en el cual se encuentra la guia de man-
tenimiento periodica, en particular se recomienda verificar
todos los sistemas de seguridad.

Comandos del cuadro electrénico

— GS: interruptor general de la linea, corta la alimentacion
del aparato. Accionar solo en caso de necesidad por man-
tenimiento o reparacion.

— Stop: Stop instantaneo de cada movimiento del automa-
ta.Pulsador con retencion: para liberar rotar hacia la derecha
— Start: Comando de apertura y start del ciclo automatico
de la puerta

Accionamiento manual

Para movilizar la lona en caso de falta de suministro eléctri-
co 0 emergencia:

— Desconectar la linea de alimentacion mediante interruptor
general GS

— Insertar la manivela en el asta hexagonal del lado inferior
del motor, accionado de esta forma el micro de seguridad
que impide el funcionamiento de la puerta.

— Rotar la manivela hasta que la lona alcance la posicién
deseada.
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8 Instrucciones para el mantenimiento

Operaciones que se deben realizar cada seis meses durante
dichas inspecciones:

Dispostivios de seguridad:

- Verificar el correcto funcionamiento de la banda de segu-
ridad

— Verificar el correcto funcionamiento del sensor de antiem-
paquetamiento

- Verificar el correcto funcionamiento de las fotocélulas de
seguridad

Automatizacion:

— Verificar el correcto funcionamiento de todos los dispositi-
vos de comando instalados (pulsadores, radares, detectores
magnéticos, etc.)

- Verificar el estado del conexionado eléctrico en el interior
del cuadro de maniobras controlando que no haya entrado
agua o polvo.

— Verificar el estado de desgaste de los componentes eléc-
tricos y de su aislamiento.

Guias laterales, lona y estructura:

— Verificar el desgaste de las guias laterales

— No lubricar: las guias y la cremalleras estan fabricadas con
material autolubricante. El uso de aceite, grasa u otros lubri-
cantes crean con el tiempo el atasco de la lona.

— Verificar la tension de la lona (ver instrucciones en la pa-
gina 6)

— Verificar el ajuste de los tornillos que acoplan las guias
verticales con el bastidor horizontal.

— Verificar el anclaje de la puerta al suelo.

Motorizacion:

— Controlar la correcta fijacion del motor

— Controlar el funcionamiento del encoder o finales de ca-
rrera (controlar el desgaste de las levas)

— Controlar el uso del disco del freno verificando asi la efi-
ciencia de la frenada.

Eje de enrollamiento de la lona

— Comprobar la correcta fijacién de los rodamientos
— Verificar la lubricacion de los rodamientos

— Verificar la alineacion del eje de enrollamiento

Es necesario un mantenimiento periédico por parte del equipo

técnico cualificado. Todas las operaciones se deberan efectuar

con el completo respeto a las normativas de seguridad, deli-

mitando y sefalando las aereas de las operaciones a realizar.
Antes de cualquier intervencion, cortar la linea de alimentacion

eléctrica mediante el interruptor general y evitar que terceras

personas puedan volver a conectarla.

B.M.P. Europe
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9 Listade alarmas*

* La siguiente lista es valida desde la version del software 1.15.0408, para las anteriores ver las instrucciones antiguas.

Solucion

Comprobar (o} sustltun tarleta electronica

Comprobar o] sustltmr tar|eta electronlca

Comprobar o SUS!’IYUIF tarjeta electronlca

Comprobar absorciones corriente y frecuencia de

mamobra

Comprobar absorcmnes corrlente ¥
frecuencsa de maniobra

Comprobar freno/lampara y conexionados

Comprobar motor y conexionados

Comprobar freno y micro de seguridad (motor)para
maniobra de emergencia

Mover la puerta en jog o comprobar conexionado
del final de carrera

Comprobar el ﬁnal de carrera de ralentnzacnén

Comprobar [a tensuﬁn de Ia I|nea y Ias seccmnes de Ios cables

Comprobar el puisador de stop y su correspondlente
conexionado

Comprobar dispositivos y conexionado de la banda
de seguridad

Actuallzar software o sustituir la tar;eta electrémca

Dlsmmunr velocndad (frecuencna) durante el cnerre

Comprobar el vaior run mode 60 re|n|0|ar programamon

Comprobar el valor run mode = 60, reiniciar programacion

Reducir Ia frecuencna del ciclo, aumentar

et tlempo de espera

Codigo Descripcion alarma
B L1
St Stop activo
HH Alineamiento encoder incorrecto
0001 Cortocnrounto de la tarjeta
00 02 Failo en Ia conﬁguracmn |n|0|al
00 03 Fallo en Ia carga de los condensadores
00 04 Superada el limite de temperatura
00 05 Superado el limite de corriente instantanea
0011 Cortocircuito salida (freno/lampara)
00 12 Cortocircuito potencia motor
00 50 Cortocircuito freno abierto, corriente = 0
0071 Fallo final de carrera apertura ralentizada
0072 Fallo final de carrera cierre ralentizado
0073 Pulsadores Jog pulsados a la vez
00 74 Anomalia en sensor antiempaquetamiento
0075 Flnai de carrera de ra}emlzac:lén actwados a Ia vez
00 76 Tensnén de allmentacmn msuﬁcnente
0077 Pulsador Stop actwo
0078 Micro motor para maniobra de emergencia activo
00 79 Banda de seguridad activa
00 80 Error del s:stema
00 87 Sobretens:dn en cnerre
00 88 Cortoclrcmto del motor
00 89 Cortocircuito del freno o Iampara
00 8B  Cortocircuito del freno o lampara
00 8D Sobrecalentamiento
00 8F Error del sistema

Actuallzar scftware o] sustltuw Ia tar eta electronlca

Reductor no correcto o problema con regulacion del
encoder

01 00 Reductor incorrecto

0102 FaIFo en conexionado del encoder

0103 Inicio de programacion con la fotocelula abierta o
desconeotada

0105 La fotoceélula se desconecta de |nmed|ant0

durante pro ramacion

Com robar el conemonado del encoder

Venﬁcar que Ia fotocélula esta apagada con Ia puerta

cerrada (Ied LD?)

Comprobar posnbles obstaculos y posmlon
de la fotocélula

B.M.P. Europe
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Cddigo Descripcion alarma
. alarma

Fallo al contar del encoder o bloqueo del motor Verificar el funcionamiento del motor,

Solucidn

encoder y freno
(disminuir velocidad y aumentar rampa de aceleracién abrir)

Comprobar fun0|onam|ent0 de la fotoceiula (Ied LD?)

Verificar funcmnamlento de Ia fotocélula

01 0E
0 10 |: ............ promem adelafotoc e| U[a en e|a{|neam.ento .....................
Oldllo i La fotocélula no se apaga durante Ia programamdn
0114  Teclado remoto desconectado (Modelo Easy)
0 115 .......... Elenmderse na[aerror ....................................................................
0 11 6 ........... Paramethd e| moton n Correctos ............................................

10 Opciones de uso

Para establecer las opciones de uso mediante el programador entrar en el menu

Comprobar que los parametros del motor coincidan con la
placa del mismo

“impostazione parametri” e insertar el

valor de las opciones solicitadas en el parametro "opzioni in uso”.

Valor

Descripcion

00000002

00000004
00000008 E
00000010

Habilita la UPS (opcional) para abrir en caso de black-out
Habilita la UPS (opcional) para abrir en caso de black—out
EI comando de Start hace Fa mamobra "cerrar

Hab[hta el c:clo paso/paso Start peatonal

00000020

00000040

00000100

Relnrma eI tlempo de pausa cada vez que se da un
impulso nuevo de apertura

Deshabilita el control de la corriente del freno antes
del inicio

Mueve el Start petonal a la maniobra abrir

Apertura automatica después del tiempo

preﬁlado

Apertura automatlca despues de un una orden
Start

La mamobra "Start" abre/merra durante Ia
maniobra de cierre "Start” frena el movimiento

Cuando la opcion 20 no esta introducida se
considera solo el tiempo de pausa durante

CIEI‘I'E

Para ser ut!hzado en caso de apertura peatonal
+ UPS

Inhlbe el pulsador Start como manlobra abnr

00002000

00003000

Temporizacion regulable en segundos tras el
tiempo después de un transito que corte la
fotocelula

00004000

00080000

Encoder reconocido autométicamente al primer
mowmlento del |og

00100000

Habtllta la exclusa/enc avamlento entre dos puertas

Ajustes automaticos

pagina 12

Conectar las puertas tras explicacion en la

00400000

01000000

10000000

El comando externo (8) activo solo durante cierre

Aumenta el par del motor en el cierre

El comando activa solo la inversion y no actua

con Ia puerta cerrada

Para usar con ccntrapeso

EJEMPLO — para activar la funcion ANTHI-HIELO A anadir +1000 al nimero en OPCIONES DE USO, si el nimero existente era
4200 (deshabilita el timeout + el control del encoder) se debera anadir 1000, por lo tanto el valor final sera 5200.

B.M.P. Europe
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